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Este trabalho tem como objetivo a construgdo de dois subsistemas chamados de eletronica veicular e telemetria. A eletronical
veicular é composta por um sistema de aquisicdao de dados com sensores espalhados pelo veiculo, um painel veicular para|
visualizagdo em tempo real, um sistema de telemetria para troca de informagdes e, por fim, um sistema elétrico para alimentagao
do computador de bordo e circuitos de protecdo contra curto-circuito. O sistema de telemetria composto por uma bateria, um
computador portatil e um roteador.

Ao final pretende-se instalar o sistema no veiculo da equipe Baajatinga, da Universidade Federal do Vale do S&o Francisco.
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Qualificacao do problema a ser abordado

A inddstria automobilistica sempre buscou agregar valor aos automdveis por meio de eletrénica embarcada. Desde o modelo T (ou|
bigode), da Ford, até os dias de hoje a eletronica estd presente nos carros. Atualmente, além de conforto, os sistemas eletrénicos
sdo responsaveis por fungdes vitais dos carros, como controle de injecdo de combustivel, controle de tragédo, controle
antitravamento das rodas (ABS), entre tantas outras fungoes.

A competicao de veiculos off-road organizado pela SAE dé a possibilidade de estudantes de engenharia entrarem em contato com|
0 ambiente automobilistico, ambiente onde o os consumidores estao cada vez mais exigentes e o mercado muito competitivo.

A universidade, por meio do colegiado de mecanica, participa da competicao nacional e regional (nordeste) de Baja com a equipe]
Baajatinga. Segundo o site da equipe, o objetivo é se tornar referéncia no desenvolvimento e fabricagdo de veiculos mini Baja.
Com intuito de contribuir com a equipe Baajatinga em seu objetivo, propomos um sistema elétrico embarcado ao carro e um|
sistema externo ao carro para telemetria. Nosso sistema busca auxiliar as tomadas de decisao da equipe, seja por meio do piloto
ou por mecanicos de pista ou box.

O sistema elétrico embarcado sera responséavel, por meio de sensores, em medir as grandezas fisicas atreladas ao veiculo além de
disponibiliza-las ao piloto e restante da equipe.

Conforme o diagrama de bloco da Figura 1, serdo utilizados sensores para mensurar :

1. Temperatura do interior da CVT.

2.
Temperatura do fluido arrefecimento;
3.
Rotagao do motor;
4.
Nivel do fluido de freio;
5.
Nivel do combustivel;
6.
Nivel da tensdo da bateria;
7.
Velocidade do veiculo;

As unidades eletronicas serdo responsaveis por condicionar o sinal e transmitir a informacdo por meio de protocolo CAN;
(Controller Area Network). Cada unidade eletrénica serd responsavel por parte dos sensores. No total serdo cinco unidades
eletronicas.

As unidades de telemetria e Painel sdo unidades de envio de informacao, sendo o painel responsavel por exibir em tempo real as|
informacgdes ao piloto e a unidade telemetria por enviar as informacgdes aos mecanicos nos boxes.

A comunicagao é feita através de barramento CAN (Controller Area Network) com dois fios.
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Figura 1: Diagrama de bloco da eletronica veicular proposta. Fonte: O autor (2018)
O sistema de telemetria sera responsavel por informar aos engenheiros a situagdo do protétipo mesmo com o carro em
movimento, evitando assim paradas desnecessarias e ganhando tempo na solugao de problemas ao indicar possiveis anomalias.
Dessa forma, o carro conta com um modulo de telemetria e o box com outro médulo conforme estd representado na Figura 2.
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Figura 2: Diagrama de bloco do subsistema telemetria. Fonte: O autor (2018)




Justificativa

A competicao de Baja organizada pela SAE analisa de forma independente o uso da eletronica de cada equipe. Além de auxiliarf
nas tomadas de decisdes, a inclusdo e apresentacdo de um sistema embarcado conta pontos para o projeto. Nesse cenario a
criacdo de um projeto eletrénico de qualidade e bem documentado é diferencial para competigao.
Objetivo a ser alcancado

Este trabalho tem como objetivo a construgdo de dois subsistemas chamados de eletronica veicular e telemetria. A eletronical
veicular capaz de mensurar grandezas fisicas do veiculo em tempo real, analisar e disponibilizar essas medidas seja por meio de|
painel automotivo ou telemetria. E o sistema telemetria capaz de receber e disponibilizar informagdes enviadas pelo veiculo.
Metodologia a ser empregada

As etapas a serem realizadas para alcangar os objetos deste trabalho sao:
. Revisdo de projetos relacionados;

. Escolha e estudo dos sensores;

. Estudo e modelagem dos condicionadores de sinais;
. Estudo e modelagem da plataforma;

. Estudo e modelagem do protocolo de comunicagao;
. Estudo e modelagem da telemetria embarcada;

. Escrita do TCC I;

. Defesa do TCC I;

. Implementacao dos condicionadores de sinais;

10. Implementacao da plataforma;

11. Implementacao do protocolo de comunicacao;

12. Implementagao da telemetria;

13. Escrita do TCC II;

14. Defesa do TCC II.
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Necessidades e disponibilidade de recursos e infraestrutura para o desenvolvimento deste projeto

Para execucdo deste trabalho, utilizaremos a infra-estrutura do laboratério de hardware.
Os recursos necessarios ndo disponiveis serdo adquiridos pela equipe, pelo professor orientador e discente.
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